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Aprendizaje Activo STEM: Explorando Colisiones con Simulaciones PhET
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RESUMEN

El presente poster tiene como finalidad sintetizar el uso de los recursos tecnolégicos disponibles en la plataforma PhET E E
en torno a la simulacion de laboratorio de colisiones, en su componente introductoria, a través del uso de una
metodologia STEM, respaldada por PhET, que implica el trabajo con hojas de actividades en una sesion guiada por el
docente y con recursos accesibles a través de internet en dispositivos tecnolégicos como tablets, computadoras
portatiles o celulares. Dicha actividad se enmarca en |la unidad “Energia mecanica y cantidad de movimiento” para 2°M
en el contexto de una evaluacion formativa para el inicio de dicha seccién.

https://fgc.my.canva.site/

METODOLOGIA

INTRODUCCION

Conclusion y analisis

La actividad se centra en la aplicacion de las herramientas aprendidas Inicio
en el contexto del programa “PhET fellowship”, a través del cual se nos Cﬂﬂtext;ﬂgiafl‘ la Revision, contraste y

: , . C 1y ae actividad y los sintesis de los
entregan estrategias metodologicas y didacticas para el logro de los recursos a utilizar. resultados y CONSensos.

objetivos de aprendizaje a traves del uso de simulaciones guiadas por
hojas de actividades que, dependiendo del diseno, pueden implicar

trabajo individual, colaborativo, o alternar entre ellos. Objetivos de 0 Indagacién
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CONCLUSIONES
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e et I
& aliitad e quin Rt principalmente en los grupos que
realizaron analisis mas completos
respecto de los errores en sus
predicciones, de manera transversal e

independiente del OA.

La actividad puede beneficiarse de modificaciones en cuanto a la
profundidad de las preguntas y agregar algunas situaciones
adicionales que permitan clarificar las relaciones entre las cantidades
fisicas involucradas a la luz de un analisis de proporcionalidad y del
caracter vectorial de la conservacion de la cantidad de movimiento.
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, No es posible establecer una correlacion entre el nivel de logro del
Predecir lo que sucederaen una colision L: 80% de respuestas correctas o mas. L. L L
elasticae inelastica objetivo de aprendizaje ligado al reconocimiento con el de la
. Entre 70% y 80% de respuestas .. ., , . . .
prediccion, por lo que también sera necesario realizar adecuaciones

correctas. metodologicas para la recoleccion de informacidn
S: Entre un 60% y 70% de respuestas '

correctas.
I: Bajo el 60% de respuestas correctas.
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